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 Piotr Kubicki

WEKTOR

NCBR-20 A3
Bieżący projektP roj.
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Parametry robota:

- manipulator dwuosiowy

- zakres ruchu w układzie kartezjańskim: 1000x330mm

- przenoszona masa do 20kg

- cykl pracy dla maksymalnego skoku: 6s

- robot bez serwonapędów, sama mechanika

- bez chwytaka podciśnieniowego i próżni

- wysokość zabudowy mechanizmów robota 1200mm
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ZAKRES RUCHU W UKŁADZIE KARTEZJAŃSKIM

SERWOMOTOR
POZA ZAKRESEM DOSTAWY

CHWYTAK PODCIŚNIENIOWY
POZA ZAKRESEM DOSTAWY

SERWOMOTOR
POZA ZAKRESEM DOSTAWY


